
見て触って動かせる ＡＧＶ展示場

ＡＧＶファクトリー

●「AGVファクトリー」は明電舎AGVの展示場
●最新の協働ロボット搭載AGVからキット形AGVまで各種ラインナップ
●見て触り、実際にAGVの操作が可能

■展示機種

展示４ 台車形ＡＧＶがパレットを工程間搬送

サイドフォーク形ＡＧＶが
パレットを床からコンベヤに搬送

協働ロボット搭載ＡＧＶが
各装置のロード/アンロードを行い
フライス盤→旋盤→プレス機→協働ステーション間を搬送

展示３

展示２

展示１

展示５

ＡＧＶ Ｋｉｔが二重ループコースを
行先指示に従い走行

リフト式低床ＡＧＶが、ボックス
パレットを入荷場所から製造
ライン側へ搬送

Ｎｏ． 名称 型式 搬送質量 最高速度 走行方向 誘導方式
1 AGV　Kit MK2 500kg 60m/min 前進 磁気誘導
2 協働ﾛﾎﾞｯﾄ搭載AGV RocoMo-V 50kg 60m/min 全方向 マルチ誘導
3 ｻｲﾄﾞﾌｫｰｸ形AGV 3ML-M11 1100kg 60m/min 全方向 レーザ誘導
4 台車形AGV 3ACB-M10 1000kg 60m/min 全方向 磁気誘導

5 ﾘﾌﾄ式低床AGV 3MS-3.5E 350kg 60m/min
30m/min

前進
後進 磁気誘導


Sheet1

																						Ｎｏ．		名称 メイ ショウ		型式 カタシキ		搬送質量 ハンソウ シツリョウ		最高速度 サイコウ ソクド		走行方向 ソウコウ ホウコウ		誘導方式 ユウドウ ホウシキ

																						1		AGV　Kit		MK2		500kg		60m/min		前進 ゼンシン		磁気誘導 ジキ ユウドウ

																						2		協働ﾛﾎﾞｯﾄ搭載AGV キョウドウ トウサイ		RocoMo-V		50kg		60m/min		全方向 ゼン ホウコウ		マルチ誘導 ユウドウ

																						3		ｻｲﾄﾞﾌｫｰｸ形AGV カタ		3ML-M11		1100kg		60m/min		全方向 ゼン ホウコウ		レーザ誘導 ユウドウ

																						4		台車形AGV ダイシャ カタ		3ACB-M10		1000kg		60m/min		全方向 ゼン ホウコウ		磁気誘導 ジキ ユウドウ

																						5		ﾘﾌﾄ式低床AGV シキ テイショウ		3MS-3.5E		350kg		60m/min
30m/min		前進
後進 ゼン コウシン		磁気誘導 ジキ ユウドウ



新レイアウト図

差替

展示２

小型協働ロボット搭載ＡＧＶが
協働ロボットでそれぞれの機械とロード/アンロードを行い
自動旋盤→自動フライス盤→プレス機間を搬送





展示５

ﾘﾌﾄ式低床AGVが、ボックスパレットを入荷指定場所から
製造ライン側へ搬送





差替
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